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概 要 
     本器は、直達日射計を搭載し太陽追尾装置により直達光を取り入れ太陽を自動 

    追尾する装置です。太陽位置センサーを取り付けることにより内蔵CPUで完全自 

    動追尾が可能です。太陽追尾はＣＰＵにより完全自動追尾が可能です。   
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構  成 
 

        ┌────┐┌───┐                                                            
        │    ││直達  │                                  
        │       ││日射計│                                                            
      ┌┴────┴┼───┤                直達日射計：                    
      │太陽自動    │ｻﾝｾﾝｻｰ│                             開口角：５゜                   
      │   追尾装置 ├───┘                             傾斜角：１゜                   
      │            │                                                                    
      └─┬──┬─┘                                                                    
          │    │                                                                        
          │    │                                                                        
  ┌───┴──┴─────┐                                                            
  │┌───┐┌───┐┌─┤                                                            
  ││制御部││ＣＰＵ││電├── 日射計出力                                             
  ││      ├┤      ├┤源├── ＡＣ１００Ｖ                                           
  │└───┘└───┘└─┤                                                            
  └────────────┘                                                            
                                                                                          
  ┌────────┐      ┌──────┐  ┌────┐  ┌───┐  ┌──┐          
  │ＺーＭＯＴＯＲ  ├───┤ＤＲＩＶＥＲ├─┤        │  │      │  │    │          
  └────────┘      └──────┘  │        │  │      ├─┤電源├─AC100V  
  ┌────────┐      ┌──────┐  │        │  │      │  │    │          
  │Ａ－ＭＯＴＯＲ ├───┤ＤＲＩＶＥＲ├─┤ 制御部 ├─┤ＣＰＵ│  └──┘          
  └────────┘      └──────┘  │        │  │      │                    
  ┌────────┐      ┌──────┐  └────┘  │      │                    
  │ＳＵＮ－ＳＥＮＳ├───┤ Ａ／Ｄ     ├────────┤      │                    
  └────────┘      └──────┘                └───┘                    
                                                                               
                                                                     
                                                                                     
  ┌────────┐                                                                
│ 直達日射計     ├───────────────────      アナログ出力 
└────────┘                                                         
 
 
 
仕 様 
 
 

 
標準 設置可能緯度範囲 ：南緯、北緯共２５°～９０° 

         天頂角：－３０゜～１２０゜（０＝天頂） 
方位角   ：－１３５゜～１３５゜（０＝南） 
追尾方式  ：内蔵ＣＰＵにより太陽軌跡自動計算  
軌道補正  ：太陽位置センサー 

直達光がある時働き自動補正します、直達光がないとき
は計算追尾に移行。 

駆動方式  ：２軸駆動パルスモーター 
コントローラー  ：内蔵ＣＰＵ 
通  信  ：ＲＳ232C（パソコンを接続する事により、外部から 
            制御する事も出来ます，ソフトウエアーはオプションで 
            対応。） 
他に、日射計のデジタル出力、モデム内蔵タイプもあります。 

電  源  ：標準ＡＣ１００Ｖ ２Ａ50/60HZ   
（又は、ＤＣ） 

                 重  量        ：約１２ｋｇ 


